Geometrické charakteristiky rovinnych obrazca

Tvar obrazce Plocha Souf‘a&dnice Axialni mome.nty Deviacéni
tézisté setrvacnosti moment
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(pokracovéni tabulky)

Tvar obrazce Plocha Souvf‘vafcvlnvice Axialni nvlorne.nty Deviacéni
teziste setrvacnosti moment
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Tvar obrazce Plocha Souradnice Axialni momenty Deviacéni
tézisté setrvacnosti moment
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