MuPIF - nastroj pro efektivni implementaci multi-fyzikalnich simula¢nich nastroju

V mechanice a fyzice jsou simulacni programy
bé€Zné¢ pouzivany pro feSeni fady uloh. V
poslednich letech je ziejmé, Ze diraz bude kladen
na integraci védomosti z rlznych, Ccasto
izolovanych obort, aby bylo moZno vzit v ivahu -
jejich  multi-fyzikdlni podstatu. Pravé tvorba
nastrojii, jeZ umozni efektivné kombinovat
jednotlivé specializované simulacni programy, je
jednou z aktudlnich vyzev, kterym numerické
modelovani Celi.

Vyvoj novych monolitickych aplikaci by
vyzadoval cCasové velmi ndroCny  proces
reimplementace existujicich algoritmu, zatimco toto Usili by mohlo byt vyuZito mnohem efektivnéji.
Cilem projektu je navrh a implementace ndstroji, které usnadni vytvofeni multi-fyzikalniho
simula¢niho néstroje integraci existujicich simula¢nich programii.

Predpoklada se pouziti dynamickych, interpretovanych jazykd (napf. Python). Filozofie vychdzi z
mySlenky rozSifeni jazyka o nové moduly, reprezentujici abstraktni rozhrani k jednotlivym simula¢nim
nastrojim. Vlastni implementace rozhrani ke konkrétnim aplikacim by bylo mozno realizovat pomérné
efektivné prostfednictvim automatickych generdtorti rozhrani mezi interpretovanym jazykem a vlastni
aplikaci pomoci dostupnych néstroji (SWIG, Boost Python, atd.). Vyvijeny ndstroj bude tvorit jakési
“lepidlo”, slouzici k vzdjemnému propojeni jednotlivych komponent, umoZilovat jejich fizeni a
poskytovat  efektivni podporu pro vzdjemnou vyménu dat mezi jednotlivymi aplikacemi. Soucésti
prace bude i praktickd demonstrace vyuZiti. Predpoklada se vyvoj celého nastroje pod GNU licenci.

Vhodné pro zdjemce o doktorské studium v oblasti numerické mechaniky, pifipadné informatiky. K
zékladnimu stipendiu je mozno formou uzavieni dohody o provedeni priace ziskat dal$i prostfedky.
Projekt je financovén prostfednictvim Grantové agentury CR
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